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6.4 轴向拉压时的变形 胡克定律 
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一、纵向变形、横向变形           

横向线应变：  

轴/纵向线应变： 

(拉压)虎克定律 

负号含义？ 

轴向伸缩时横截面尺寸也会变化。 
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弹性模量：E   (单位：Pa→GPa) 

E, µ为材料常数,如钢材: 
E≈200GPa 
µ≈0.3 



例6-4  图示阶梯轴AC段横截面积A1=500mm2， CD段横截面积A2=200mm2，
E =200GPa。求总伸长量。 

解：(1)画轴力图 

(2)总变形： 
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结果为负，表明总长缩短了。 
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变形图严格画法－弧线 
设各杆的变形量∆Li  

变形图近似画法－切线 

例 小变形放大图的画法。 
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例6-5  图示结构A点载荷W=130kN, AB、AC为钢杆，E=200GPa, L1=2m, 
A1=21.7cm2, A2=25.48cm2。求两杆的变形和节点A的位移。 
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(2)两杆的纵向变形 
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解：(1)分析节点A受力(设杆受拉) 
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(3)画变形图 
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√ 本节结束 
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