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简化中心不同， 
主矢、主矩变否？ 

平面汇交力系+平面力偶系 主矢+主矩 

O：简化中心 

一、简化方法 

平面任意力系 



如何求主矢、主矩？ 

主矢大小： 

方向： 

作用点： 作用于简化中心上 

主矩： 
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平面任意力系向作用面内任一点O简化，可得一个力和一个力偶。这个力等于该力
系的主矢，作用线通过简化中心O 。这个力偶的矩等于该力系对于点O的主矩。 
主矢与简化中心的位置无关，主矩和简化中心的位置有关。 



二、固定端约束 
物体的一端完全固定在另一物体上，这种约束称为固定端约束。 
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②固定铰支 

①滚动铰支 

③固定端 

比较：三种支座 
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