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4.3  简化结果分析 
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合力矩定理：平面任意力系的合力对作用面内任一点的矩等于力系中各力对同一点
的矩的代数和。 
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例4.3a  已知：P1=450kN，P2=200kN，
F1=300kN，F2=70kN。求： 
(1)力系向点O简化的结果， 
(2)合力作用线位置。 



解：(1)向O点简化， 求主矢和主矩。 
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(2)求合力及其作用线位置。 
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由合力矩定理 

得 

例4.3b  分布载荷的合力及作用线位置。 
解：取微元如图 
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