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一、力对点之矩  汇交力系的合力矩定理
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F     Mo(F)表示力F 绕 O 转动的效应

力矩的单位: N·m 或 kN·m

Mo(F) =±Fd
O

d
d —力臂
O —矩心

正负号规定：
力使物体绕矩心逆时针转为 +
力使物体绕矩心顺时针转为 –
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1）若F=0 或 d=0，则： Mo(F) =0

2）当力F 沿其作用线滑动时，力对同一点
的矩Mo(F) 不变。

3）同一个力对不同点的矩不同，即：力对
点的矩与矩心的选择有关。

4） Mo(F) =±Fd =±2OAB面积

注意：平面力系中力对点的矩是一代数量。
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合力矩定理：平面汇交力系的合力，对平
面内任一点之矩，等于所有各分力，对于该
点之矩的代数和。
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直接按定义

按合力矩定理

【例1】

求:

已知: N,1400F
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解:

mmr,θ 6020  

  hFFM o 


cosrF 

mN  78.93
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rcosF   mN  78.93


